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Estado Fase de diseno conceptual y simulacion sintetica

Supervision OBLIGATORIA — ningun sistema de coercion automatica

IMPORTANTE: VEHICLE-CPS NO es reconocimiento facial. NO es vigilancia politica. NO toma
decisiones coercitivas automaticas. NO reemplaza autoridades civiles ni fuerzas de seguridad. Es
una capa de apoyo ala decision humana bajo supervision obligatoria.
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1. Tesis Central — El evento masivo como campo relacional

Escenario Descripcion Regimen tipico
Evento masivo Conciertos, estadios, festivales (10k-100Kk) PO - P3/P4
Magnicidio / amenaza Proteccion de lider en espacio publico abierto P2 P5
Estampida/surge Surgimiento de multitud en punto critico B2 P6
Evacuacion de emergencia Incendio, amenaza de bomba, desastre natural P5 P6
Perimetro comprometido Brecha de anillo de seguridad, acceso no autorizado P4 P5
Falla de coordinacion Desconexion entre equipos de respuesta P2 P4

Concentracion anomala Formacion inesperada en punto de tension B2
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NOMBRE SIGNIFICADO EN PROTECCION CIVIL

Exposure Densidad, proximidad, presion de ruta, deformacion de perimetro, surgimiento de multitud

Integrity Credencial conectada, estado de ubicacion coherente, senal activa, persistencia normal
Capacidad operativa del equipo, disponibilidad de ruta, acceso a zona

Recovery Capacidad de retorno al estado admisible, redundancia de equipo, ruta alternativa

Value Importancia del nodo: lider protegido, acceso critico, nodo de coordinacion central

T(X) T ext(X) + T.int(X

T_ext ( X) SUM{(i,j) en E} omega_ij * ||Sli - Sj||"2
Tension rel aci onal : densidad, presion, surge, brecha de perinetro

T int(X) | anbda * SUM{i en N} ||P- * Si]||"2
I ncoherencia interna: credencial perdida, senal cortada, estado inconpat

V_op(S_i) PK Si - gamma * grad {S i} T(X) ]

SHEQE) (1 - alpha) * S.i(t) + alpha* V_op(S.i(t))

P_K = proyecci on sobre |la region adm sible K
K ={Sin[0,1]75: S) <=T_limt }
qS.i) =||P- * S.i||"2 (i ncoherenci a di mensi onal)
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Revision localizada

Concentracion anomala
m Ruptura de perimetro

Evento no iniciado o espacio esencialmente vacio

Ocupacion y movimiento compatibles con la operacion

Anomalias menores que requieren verificacion humana

Cuellos de botella, presion de densidad, formacion inesperada

Brecha de anillo, conflicto de ruta, incoherencia critica

Respuesta activa, reconfiguracion del campo operacional

Evacuacion parcial o total bajo tension monitorizada

VEHICLE Systems Lab
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Ningun protocolo de respuesta se ejecuta sin autorizacion humang
V_op sugiere estados admisibles, no acciones fisicas autonomas
Los nodos usan IDs pseudonimizados, no datos biometricos

El sistema mide coherencia operacional, no ideologia o identidad
Solo se procesan los datos necesarios para la funcion de tension
Cada alerta PO-P6 es registrada con timestamp y condiciones

El sistema detecta anomalias, no acusa individuos

Exclusivamente proteccion civil y seguridad en eventos — no vigil;
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