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¢ Como funciona un robot que se arregla solo en la Luna?

La Piramide de Borda Milan — Las 5 preguntas del robot

¢Qué tan importante soy para la misién?
¢Puedo arreglarme si algo sale mal?
¢ Puedo moverme y actuar?

¢ Estoy bien por dentro?
ué tan dificil esta el ambien

Cada bloque de la piramide es una pregunta que el robot se hace a si mismo. La base (Exposicién) es lo mas basico; la punta

(Valor) es lo mas especial.

¢, Qué hace el robot cuando algo sale mal?

1. MIDE su tensioén

2. SE ARREGLA SOLO

3. LLAMA A SU GEMELO

4. NUNCA SE DETIENE

Los colores del robot — ¢ Cdmo saber si esta bien?
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m Verde AO — Normal El robot esta perfecto. Todo funciona bien.
m Amarillo Al — Presién Algo dificil pasando afuera. El robot esté alerta.

m Naranja A3 — Problema Algo esta mal por dentro. El robot se esta arreglando.

m Rojo A5 — Crisis El robot llama a su gemelo para que lo ayude.




Arquitectura E.ILA.R.(V) y el operador de recuperacion gobernada

La Piramide de Borda Milan — Vector de estado S_i(t)

Grado ponderado en G, prioridad en cascadas
Tiempo tau_conv, capacidad de twin-spawn

Tool-call rate, coherencia plan-accion
O(Si) = ||P- Si||*2, alineacion interna
H 3

ilidad de inputs, drift de con|

S_i(t) = (E_i, L_i, A_i, R_i, V_i) pertenece a [0,1]"5 — estado completo del agente en tiempo t.

La funcion de tension T(X)

El operador de recuperacion V_op
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Taxonomia de regimenes A0O-A6

T_int < 0.15, T ext < 0.20
Presion ext T_ext creciente, T int K

T(X) decreciente post-Vop
Incoherencia Q(Si) > 0.15, A alto, Ii bajo
Aislado deg i) =0

Q(Si) > 0.28, no converge

T_ext explota multi-nodo

El protocolo de nodo gemelo (Twin-node)

Operacion normal

Validacion reforzada

Monitor N ciclos

V_op inmediato

Standby / inspect

Twin-node spawn

Isolate + rebuild




Formalismo matematico completo de VEHICLE-SUPRA

1. Espacio de estados y operador de centrado

kappa(i,X) = weighted degree / T_ext(X)
tau_conv, twin-spawn: Sj = Si* (last coherent snapshot)

Tool-call SLA, grad T_A component

O(Si) = SIAT * P- * Si, P- =I5 - (1/5)*11°T

text drift, contradiction dend

Cada dimension de la pirémide corresponde a una coordenada del vector de estado con su operador de medicion formal y su
gradiente en T(X).

2. Region admisible Ky condicion de coherencia

Regi on admi si bl e:
K={ Sen[0,1]75 : S <=Tlimt }
T limt configurable via SupraNodeConfig.t _limt (default: 0.30)

Condi ci on de coherenci a: nodo coherente ssi Si en K
ASi) <=TIlimt <--> ||P-* Si||?*2 <=T_limt

3. Funcion de tension total T(X)
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4. Operador de proyeccion P_Ky V_op

5. Criterio de convergenciay protocolo Twin-Node

6. Clasificacion formal de regimenes A0-A6
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T_int < 0.15, T_ext < 0.20 Operacion normal

Presion ext T ext creciente, T_int OK Validacion reforzada
T(X) decreciente post-Vop Monitor N ciclos

Incoherencia QSi) >0.15, A alto, Ii bajo V_op inmediato

Aislado deg_Qi) =0 Standby / inspect
Q(Si) > 0.28, no converge Twin-node spawn

T_ext explota nulti-nodo Isolate + rebuild

7. Pardmetros de configuracion (SupraNodeConfig)

Umbral de coherencia: O(S_i) <=t_limit define K
Umbral A3: incoherencia interna alta

Umbral A5: crisis, activa twin-spawn

Umbral Al: presion relacional externa

Paso de descenso gradiente en V_op
Parametro de relajacion (0 < alpha <= 1)

Ciclos sin convergencia -> twin-spawn

Peso de T_int relativo a T_ext en T(X)




